MX633P16

NOVINKA: ZIMO electronics MX633P16 HO dekodér DCC / MM PluX16, rozmery: 22 x 15 x 3,5 mm,
pre drahu 0 az HO, naprogramovanie CV, nerusena prevadzka pre kratke prerusenia kontaktu,
ochrana proti pretazeniu, nadmerné teploty a prepatie $picky, dielektricka sila 35-50V, ovladanie
motora pre vietky DC, zvonové kotvenie a striedavé motory s mnohymi moznostami nastavenia, vela
svetelnych efektov, regulacia zatazenia, brzdné drahy: DC, ABC, Marklin, HLU a mnoho aplikacii SUSI,
RailCom s mnohymi funkciami, HO dekodér s pripojenim GoldCap, technické udaje: kontinudlny prad
motora 1.2A, Spickovy prud: 2.5A, celkovy prud vystupov funkcii max. 0,8A, pripojenia: 10 funkénych
vystupov, 2 servo-obvody, 16V napdjacie pripojenie, rozhranie PluX16 NEM658



Die wichfigs’ren CVs: (volle CV-Beschreibung siehe Betriebsanleitung)

#1 1-127 3 ,Kurze®Adresse; gilt, wenn CV # 29, Bit 5 =0

#2 1-255 1 Anfahrspannung (medngste interne Fahrstufe)

#3 & o T » mm von Halt bis volie Fahrt)
#4 wr s¥ai3la s o MR cr Fahrt zum Halt)

#5 | : e 1 entspricht 255)

#6 M . Fahrstufe halber Regler)
#7 B he CV # 65 Subversion)
#8 ™)), CV # 8 = 8: Reset
#9 = ] stelle) / Abtastrate (Einer)
# 17, i N CV#29 Bit5=1
#19 | s :b (Consist), wenn > 0
#28 (1 eedcast | Bit 2: Daten

#29 0-63 14 Grundemstellungen.: Bit 3= 1: RailCom aktiv
Bit 1 = 0: 14 Fahrstufen / = 1: 28 oder 128

BereICh Defaun Di# B =N Advacan st O\ H 4 1 H 47 1Q

1,2 A Motor-/Gesamtstrom (2,5 A Sp:tzee
9 Fu- Ausgange 2 Servo-Steuerleit.
-Anschluss, 22 x 15 x 3,5 m
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Anordnung der Pins am PluX-Stecker:

SUSI (Data) oder Servo 2 = # SUSI (Clock) oder Servo 1
ELKO Plus # # MASSE (= ELKO Minus)
Motor rechts =+ Licht vorne Lv
Motor links @ & + Pluspol
Schiene rechts i [1 Kein Pin (Codierung)

Schiene links @ 7 Licht hinten Lr
Fu-Ausgang FA1 @ O -
Fu-Ausgang FA2 = O -
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